Codigo DT-QX100S
MOTOR MAC QX 100 S Edicion 02
\v) \[4 SCA’ - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 17
- Technical Datasheet - Fecha 15/03/2006
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos clanero 630822 C3 TaSeI0 607 72 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia Peso Motor
g P , J= 0011 Kgm? . 45 Kg
Frec. | Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Corriente / Current' 0,36 A 0,45A Protecc‘ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién IC 06
Condens. / Capacitor 2uF/450V Protection Degree Mounting Cooling
Velomdad{ Speed 2300 rpm 2300 rpm vagl de ruido <70 dB Velocidad ma>v<|ma mecanica 7500 rpm
Caudal / Air flow 570 m3/h 570 m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibr‘ado grado N Aislami.ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. . 60 Nm 24Vde 21A 50 W 5.6 K =0.
Holding Brake (optional) 9 J=0.00063 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 35 76 27 740 27 1730 51 10 40 740 28 1290 43
211 35 9.8 39 1070 38 2510 51 13 5.7 1070 39 1870 5.4
112 35 12.7 52 1430 50 3360 51 17 7.6 1430 51 2510 72
121 35 14.5 6.1 1670 58 3920 51 19 8.9 1670 59 2930 8.3
212 35 16.6 72 1970 68 4620 51 22 10.5 1970 69 3450 9.4
221 35 19.2 8.4 2300 79 5400 51 26 123 2300 80 4030 10.7
122 35 24.7 11.2 3050 104 7160 51 33 16.3 3050 105 5340 138
222 35 331 15.0 4100 139 7500 51 44 219 4100 140 7170 18.7
10
M12— ‘ Las cotas de la brida son para IM B35.
\J Flange dimensions are for IM B35 mounting.
! /JF\\/‘ < La forma IMB35 se suministra bajo pedico.
—‘/ IM B35 mounting is supplied under request.
| Eje de @ 28x60 posible bajo pedido.
@ 28x60 shaft possible under request.
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Motor MAC QX 100 S ed02 14/03/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
15/03/2006 15/03/2006 15/03/2006)




Codigo DT-QX100M
MOTOR MAC QX 100 M Edicion 02
\v) \[4 SCA’ - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 17
- Technical Datasheet - Fecha 15/03/2006
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos clanero 630822 C3 TaSeI0 607 72 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia Peso Motor
g P , J= 0015 Kgm? : 55 Kg
Frec. | Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Corriente / Current' 0,36 A 0,45A Protecc‘ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién IC 06
Condens. / Capacitor 2uF/450V Protection Degree Mounting Cooling
Velomdad{ Speed 2300 rpm 2300 rpm vagl de ruido <70 dB Velocidad ma>v<|ma mecanica 7500 rpm
Caudal / Air flow 570 m3/h 570 m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibr‘ado grado N Aislami.ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. . 60 Nm 24Vde 21A 50 W 5.6 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.00063 Kgm
Tensién de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 48 10.1 37 740 27 1770 70 14 5.4 740 28 1310 5.3
211 48 13.3 5.4 1070 38 2560 70 18 79 1070 39 1900 741
112 48 16.7 7.2 1430 50 3430 70 22 10.5 1430 51 2550 9.1
121 48 19.1 8.4 1670 58 4000 70 26 12.3 1670 59 2980 10.4
212 48 225 9.9 1970 68 4720 70 30 14.5 1970 69 3520 126
221 48 26.1 11.6 2300 79 5520 70 35 16.9 2300 80 4110 14.3
122 48 329 15.3 3050 104 7320 70 44 224 3050 105 5450 17.9
222 48 44.9 20.6 4100 139 7500 70 60 30.1 4100 140 7320 24.7
10
Las cotas de la brida son para IM B35.
M12— Flange dimensions are for IM B35 mounting.
AN ko La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
m N g IM B35 mounting is supplied under request.
)
Eje de @ 28x60 posible bajo pedido.
@ 28x60 shaft possible under request.
@ 38 kb
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Motor MAC QX 100 M ed02 14/03/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
15/03/2006 15/03/2006 15/03/2006)




Codigo DT-QX100L
MOTOR MAC QX 100 L Edicion 02
\v) \[4 SCA’ - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 17
- Technical Datasheet - Fecha 15/03/2006
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos clanero 630822 C3 TaSeI0 607 72 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia Peso Motor
g P , J= 0019 Kgm? : 65 Kg
Frec. | Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Corriente / Current' 0,36 A 0,45A Protecc‘ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién IC 06
Condens. / Capacitor 2uF/450V Protection Degree Mounting Cooling
Velomdad{ Speed 2300 rpm 2300 rpm vagl de ruido <70 dB Velocidad ma>v<|ma mecanica 7500 rpm
Caudal / Air flow 570 m3/h 570 m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibr‘ado grado N Aislami.ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. . 60 Nm 24Vde 21A 50 W 5.6 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.00063 Kgm
Tensién de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 60 13.4 5.1 810 29 1940 87 18 74 810 30 1450 77
211 60 16.1 6.4 1020 36 2440 87 21 9.3 1020 37 1820 9.5
112 60 22.3 9.5 1520 53 3640 87 30 13.9 1520 54 2720 12.9
121 60 254 11.2 1790 62 4290 87 34 16.4 1790 63 3200 14.2
212 60 26.9 12.0 1910 66 4580 87 36 175 1910 67 3420 15.1
221 60 311 13.8 2210 76 5300 87 41 20.2 2210 7 3960 176
122 60 44.0 20.0 3200 109 7500 87 58 29.2 3200 110 5730 25.0
222 60 53.7 24.7 3950 134 7500 87 72 36.1 3950 135 7070 30.3
10
+’—r Las cotas de la brida son para IM B35.
M2 Flange dimensions are for IM B35 mounting.
\ L La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
ﬁ N, he IM B35 mounting is supplied under request.
AN
) / Eje de @ 28x60 posible bajo pedido.
@ 28x60 shaft possible under request.
@ 38 kb
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Motor  MAC QX 100L  ed02 14/03/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
15/03/2006 15/03/2006 15/03/2006)




Codigo DT-QX132S
MOTOR MAC QX 132 S Edicion 04
\'l \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pégina 11
- Technical Datasheet - Fecha 06/03/2007
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos cantero 63102z C3 TaSeI0 6208 77 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia 2 Peso Motor
= 95K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz  |Rotor Inertia J=0.046 Kgm Motor Weight 9
Corriente / Curre.nt 0.60A 0.88A Protecc'|0n IP 23 Constru{caon IMB3/B35 Refrlgeramon IC 06
Condens./Capacitor 4uF /450 V Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2650 rpm 2950 rpm N|V§I de ruido <80 dB Velocidad ma?uma mecanica 6000 rpm
Caudal / Air flow 1200m3/h  1340m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equmbr'ado grado N Alslamlvento Clase F Proteccion Termllca PTC 140 °C Ambllente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. ) 150 Nm 24Vdc  35A 85W 12K =0.
Holding Brake (optional) 9 J=0.0029Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400 v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 90 9 36 379 14 680 133 13 53 379 15 500 4
211 90 12 49 515 19 920 133 16 7.2 515 19 680 5
112 90 15 7.0 739 26 1330 133 21 10.3 739 27 980 7
121 90 18 8.1 860 30 1540 133 25 11.9 860 31 1140 9
212 90 20 9.2 980 34 1760 133 27 13.6 980 35 1300 9
221 90 23 10.7 1131 39 2030 133 32 15.7 1131 40 1500 1
122 90 31 14.9 1580 54 2840 133 42 22.0 1580 55 2100 15
141 90 35 17.2 1821 62 3270 133 49 25.3 1821 63 2420 17
222 90 39 19.4 2060 70 3700 133 54 28.6 2060 7 2740 19
241 90 45 225 2390 81 4300 133 62 33.2 2390 82 3180 21
142 90 61 31.0 3289 1M1 5920 133 84 458 3289 112 4380 28
1 Las cotas de la brida son para IM B35.
m12 %J\ Flange dimensions are for IM B35 mounting.
§ La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
IM B35 mounting is supplied under request.
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Motor MAC QX 132 S ed03 02/11/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
06/03/2007 06/03/2007 06/03/2007




Codigo DT-Ql132M
MOTOR MAC QX 132 M Edicion 04
\'l \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pégina 11
- Technical Datasheet - Fecha 06/03/2007
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos cantero 63102z C3 TaSeI0 6208 77 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia 2 Peso Motor
= 115K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz  |Rotor Inertia J= 0061 Kgm Motor Weight 9
Corriente / Curre.nt 0.60A 0.88A Protecc'i()n IP 23 ConstrL{ccién IMB3/B35 Refrigeracién IC 06
Condens./Capacitor 4uF /450 V Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2650 rpm 2950 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 6000 rpm
Caudal / Air flow 1200m3/h  1340m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibr'ado grado N Aislamiento Clase F Proteccion Térmlica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. ) 150 Nm 24Vdc  35A 85W 12K =0.
Holding Brake (optional) 9 J=0.0029Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400 v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 126 13 5.1 384 14 740 186 18 75 384 15 540 6
211 126 15 7.0 532 19 1030 187 22 10.4 532 20 760 7
112 126 22 9.8 744 26 1450 186 30 14.5 744 27 1070 1
121 126 24 11.8 892 31 1730 186 34 174 892 32 1280 11
212 126 27 13.0 983 34 1910 186 37 19.2 983 35 1410 12
221 126 31 15.0 1134 39 2210 186 43 22.0 1134 40 1640 15
122 126 42 213 1613 55 3140 186 59 314 1613 56 2320 19
141 126 49 244 1853 63 3610 186 68 36.1 1853 64 2670 23
222 126 54 26.8 2034 69 3960 186 74 39.5 2034 70 2940 27
241 126 62 31.2 2364 80 4600 186 86 46.0 2364 81 3410 30
142 126 85 434 3293 1M1 6000 186 117 64.1 3293 112 4750 40
*yﬂr* Las cotas de la brida son para IM B35.
M12 ﬁﬁj\ Flange dimensions are for IM B35 mounting.
\» u:z La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
IM B35 mounting is supplied under request.
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Motor MAC QX 132M ed03 02/11/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
06/03/2007 06/03/2007 06/03/2007




Codigo DT-QX132L
MOTOR MAC QX 132 L Edicion 04
\'l \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pégina 11
- Technical Datasheet - Fecha 06/03/2007
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos clanero 63102z C3 18810 6908 77 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia 2 Peso Motor
= 135K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz  |Rotor Inertia J= 0077 Kgm Motor Weight 9
Corriente / Curre.nt 0.60A 0.88A Proteccllon IP 23 Constru{caon IMB3/B35 Refrlgeramon IC 06
Condens./Capacitor 4uF /450 V Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2650 rpm 2950 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 6000 rpm
Caudal / Air flow 1200m3/h  1340m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equmbr'ado grado N Alslamlvento Clase F Proteccion Termllca PTC 140 °C Ambllente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. ) 150 Nm 24Vdc  35A 85W 12 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0029Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400 V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 162 16 6.5 386 14 810 239 22 9.6 386 15 600 8
21 162 21 9.6 564 20 1180 239 29 14.1 564 21 870 10
112 162 27 12.6 744 26 1560 239 37 18.6 744 27 1150 12
121 162 31 14.7 865 30 1810 239 43 216 865 31 1340 15
212 162 36 17.7 1044 36 2190 239 50 26.1 1044 37 1620 17
221 162 42 20.8 1224 42 2570 239 58 30.7 1224 43 1900 19
122 162 53 26.9 1584 54 3320 239 73 39.7 1584 55 2450 24
141 162 61 30.9 1825 62 3830 239 85 457 1825 63 2830 29
222 162 72 37.0 2184 74 4580 239 100 54.7 2184 75 3390 34
241 162 83 426 2515 85 5280 239 115 62.9 2515 86 3910 39
142 162 106 54.9 3235 109 6000 239 147 81.0 3235 110 5020 50
14
Mi2— "
X» J\ Las cotas de la brida son para IM B35.
¥ E Flange dimensions are for IM B35 mounting.
La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
B IM B35 mounting is supplied under request.
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Motor MAC QX 132L ed03 02/11/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
06/03/2007 06/03/2007 06/03/2007




Codigo DT-QX132P
MOTOR MAC QX 132 P Edicion 04
\'l \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pégina 11
- Technical Datasheet - Fecha 06/03/2007
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos clanero 63102z €3 18810 6908 77 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia 2 Peso Motor
= 155 K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz  |Rotor Inertia J= 0091 Kgm Motor Weight 9
Corriente / Curre.nt 0.60A 0.88A Protecc'i()n IP 23 ConstrL{ccién IMB3/B35 Refrigeracién IC 06
Condens./Capacitor 4uF /450 V Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2650 rpm 2950 rpm N|V§I de ruido <80 dB Velocidad ma?uma mecanica 6000 rpm
Caudal / Air flow 1200m3/h  1340m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibr'ado grado N Aislamiento Clase F Proteccion Térmlica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. ) 150 Nm 24Vdc  35A 85W 12 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0029Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400 V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 198 20 8.6 414 15 910 293 28 12.7 414 16 670 8
211 198 26 1.7 566 20 1240 292 36 17.3 566 21 910 12
112 198 33 16.0 774 27 1700 293 46 23.7 774 28 1250 14
121 198 38 18.6 896 31 1970 292 53 274 896 32 1450 18
212 198 44 217 1045 36 2290 292 61 320 1045 37 1690 20
221 198 51 254 1225 42 2690 293 70 37.5 1225 43 1990 23
122 198 67 329 1587 54 3490 291 91 484 1587 55 2590 34
141 198 76 385 1856 63 4080 292 105 56.7 1856 64 3020 37
222 198 88 447 2156 73 4740 292 121 65.8 2156 74 3510 43
241 198 102 515 2486 84 5460 292 140 75.9 2486 85 4050 50
142 198 133 67.7 3266 110 6000 292 182 99.7 3266 111 5320 65
Las cotas de la brida son para IM B35.
g Flange dimensions are for IM B35 mounting.
La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
IM B35 mounting is supplied under request.
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Motor MAC QX 132 P ed03 02/11/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
06/03/2007 06/03/2007 06/03/2007




Codigo DT-QX132X
MOTOR MAC QX 132 X Edicion 04
\'l \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pégina 11
- Technical Datasheet - Fecha 06/03/2007
. Rodamient Delant T
Ventilador / Fan ocamientos cantero 63102z C3 TaSeI0 6208 77 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 1ph 230V Momento de inercia 2 Peso Motor
= 175K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz  |Rotor Inertia J=0.114 Kgm Motor Weight 9
Corriente / Curre.nt 0.60A 0.88A Protecc'i()n IP 23 ConstrL{ccién IMB3/B35 Refrigeracién IC 06
Condens./Capacitor 4uF /450 V Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2650 rpm 2950 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 6000 rpm
Caudal / Air flow 1200m3/h  1340m3/h |Noise Level Max. Mechanical Speed
Equmbr'ado grado N Alslamlvento Clase F Proteccion Termllca PTC 140 °C Ambllente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. ) 150 Nm 24Vdc  35A 85W 12K =0.
Holding Brake (optional) 9 J=0.0029Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400 v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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111 247 21 84 326 12 740 365 29 124 326 13 540 10
211 247 27 11.9 461 17 1060 364 37 17.6 461 17 780 13
112 247 35 16.2 625 22 1430 364 48 23.8 625 23 1060 17
121 247 40 19.3 745 26 1710 365 55 28.5 745 27 1260 18
212 247 45 224 865 30 1980 365 63 33.0 865 31 1460 21
221 247 53 26.2 1015 35 2330 365 73 38.8 1015 36 1720 24
122 247 68 34.8 1345 46 3090 365 94 51.3 1345 47 2280 32
141 247 79 40.2 1555 53 3570 365 109 59.3 1555 54 2640 37
222 247 91 46.4 1796 61 4130 364 125 68.4 1796 62 3060 46
241 247 105 54.2 2095 71 4810 364 145 79.9 2095 72 3560 50
142 247 136 71.2 2755 93 6000 364 188 105.1 2755 94 4680 65
14
Las cotas de la brida son para IM B35.
M12 j/<LJ\ Flange dimensions are for IM B35 mounting.
b 2 L R
© a forma IMB35 se suministra bajo pedido.
IM B35 mounting is supplied under request.
B 48 k6,
CORTE A-A — Conector Encoder / Encoder Plug
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Motor MAC QX 132X ed03 02/11/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
06/03/2007 06/03/2007 06/03/2007




Codigo DT-QX160S
MOTOR MAC QX 160 S Edicion 02
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 19/10/2006
. R ient Delant T
Ventilador / Fan odamientos clanero 63122z ¢3 11810 6310 22 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia Peso Motor
I . J= 0,239 Kg m? : 235Kg
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Pote.ncia | Power 0,37 KW 0,40 KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién 1C06
Corriente / Current 1,7/1,0A 1,0 A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 5000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
, ] 300 Nm 24Vdec  25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 v Inverter max. Output Voltage Ve 400v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
s =
88 g3 |g=
= = c O
g £P _ A g
S [} [ —
£3 | E < g E | ® |gSE| £ < g E | ¥ |358|23%
S @ o @ S o
oS ] 8=
> O > O
Ad1 310 32 16.6 510 18 1530 461 46 246 510 18 1120 12
B41 310 40 214 660 23 1980 461 58 31.8 660 23 1460 15
CcH1 310 48 26.3 811 28 2430 461 69 391 811 28 1790 18
D41 310 54 29.3 901 31 2700 461 76 434 901 31 1990 21
E41 310 64 35.1 1080 37 3240 460 91 52.0 1080 37 2390 26
F41 310 74 40.9 1260 43 3780 460 105 60.7 1260 43 2790 30
G41 310 87 48.7 1500 51 4500 460 123 72.2 1500 51 3320 35
H41 310 96 54.6 1680 57 5000 461 137 81.0 1680 57 3710 37
141 310 106 60.4 1860 63 5000 460 151 89.6 1860 63 4100 41
J41 310 119 68.2 2100 71 5000 460 170 101.2 2100 71 4620 47
F42 310 128 731 2250 76 5000 460 182 108.4 2250 76 4950 50
G42 310 151 86.7 2670 90 5000 460 215 128.6 2670 90 5000 60
H42 310 166 96.4 2970 100 5000 461 237 143.3 2970 100 5000 63
Las cotas de la brida son para IM B35.
Flange dimensions are for IM B35 mounting.
La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
IM B35 mounting is supplied under request.
& 55 m6
CORTE A-A
15 200 — Conector Encoder / Encoder Plug 300
/ 4xP 18 — ]
o L — AN |
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105 [ [] -3 o Jo o| g%
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35| | J P 14 250
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916 ( 1022 con freno / with brake ) 39
Motor MAC QX 160 S ed02 10/10/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
19/10/2006 19/10/2006 19/10/2006




Codigo DT-QX160M
MOTOR MAC QX 160 M Edicion 02
\v) \/4 SCA’ - Hoja de Datos Técnicos - Pégina 11
- Technical Datasheet - Fecha 19/10/2006
Ventilador / Fan Rodamientos Delantero 6312 77 C3 Trasero 63102z C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia Peso Motor
g . J= 0,295 Kg m? , 265 Kg
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Pote.nma | Power 0,37 KW 0,40 KW Proteccllon P23 Constru'cmon IMB3 /B35 Refrlgeramon 1C06
Corriente / Current 1,7/11,0A  1,0A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm Niv‘el de ruido <80 dB Velocidad méf(ima mecanica 5000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
EqU|I|br‘ado grado N A|slam|.ento Clase F Proteccion Termllca PTC 140 °C Ambl'ente <40°C <1000 m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. ) 300 Nm 24Vdc 25A 60 W 18 K =0.0017 Kgm
Holding Brake (optional) g J=00017Kg
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400V Inverter max. Output Voltage Ve 400V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
b ]
g3 8¢ |gx
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x| g | < | g | 8| # |g3E| | < |2 | 8| & |gEis=
g = 25 Ty €3
S @ S 2 5 9
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A4 395 41 21.2 513 18 1530 586 58 31.5 513 18 1120 16
B41 395 52 274 663 23 1980 586 73 40.7 663 23 1460 21
C41 395 61 33.6 812 28 2430 587 87 49.9 812 28 1790 23
D41 395 70 38.6 932 32 2790 587 99 57.3 932 32 2050 26
E41 395 81 448 1083 37 3240 586 115 66.4 1083 37 2390 33
F41 395 88 49.7 1202 41 3600 587 126 73.8 1202 41 2650 34
G41 395 97 54.7 1322 45 3960 587 138 81.2 1322 45 2920 38
H41 395 108 60.9 1473 50 4410 586 153 90.4 1473 50 3250 43
141 395 121 69.6 1682 57 5000 587 173 103.4 1682 57 3710 46
J41 395 139 79.5 1922 65 5000 587 197 118.0 1922 65 4230 53
F42 395 153 88.2 2132 72 5000 587 218 131.0 2132 72 4700 58
G42 395 168 96.9 2342 79 5000 587 239 143.8 2342 79 5000 65
H42 395 187 108.0 2612 88 5000 587 266 160.4 2612 88 5000 72
142 395 210 121.7 2942 99 5000 587 299 180.7 2942 99 5000 81
16 Las cotas de la brida son para IM B35.
M6 — Flange dimensions are for IM B35 mounting.
\\7) La forma IMB35 se suministra bajo pedido.
QTL/ 3 IM B35 mounting is supplied under request.
N/
@ 55 m6
CORTE A-A
19 200 — Conector Encoder / Encoder Plug 300
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976 (1082 con freno / with brake )
Motor MAC QX 160 M ed02 10/10/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
19/10/2006 19/10/2006 19/10/2006




Codigo DT-QX160L
MOTOR MAC QX 160 L Edicion 02
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 19/10/2006
. R ient Delant T
Ventilador / Fan odamientos clanero 63122z ¢3 11810 6310 22 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V [Momento de inercia Peso Motor
I . J= 0352 Kg m? , 305 Kg
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Pote.ncia | Power 0,37 KW 0,40 KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién 1C06
Corriente / Current 1,7/1,0A 1,0 A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 5000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
, , 300 Nm 24Vdec  25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 v Inverter max. Output Voltage Ve 400v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
s =
88 g3 |g=
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fs| £ | < | 8| 8| ® |g3E| £ | < |8 | 8| ® |gBE|i:=
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Ad1 470 47 23.8 484 17 1500 697 66 35.3 484 17 1100 20
B41 470 54 28.3 574 20 1770 697 76 418 574 20 1300 23
CcH1 470 65 34.2 695 24 2150 695 91 50.6 695 24 1590 29
D41 470 81 445 904 31 2800 698 115 66.0 904 31 2060 32
E41 470 97 53.4 1084 37 3360 697 136 79.1 1084 37 2480 40
F41 470 107 59.3 1204 41 3730 696 151 87.7 1204 41 2750 46
G41 470 121 66.7 1355 46 4200 696 170 98.7 1355 46 3100 53
H41 470 138 77.0 1564 53 4840 696 194 114.0 1564 53 3570 59
141 470 161 90.3 1834 62 5000 696 226 133.6 1834 62 4180 69
F42 470 185 105.0 2134 72 5000 697 261 155.6 2134 72 4860 78
G42 460 206 114.4 2375 80 5000 680 287 169.0 2375 80 5000 95
H42 450 231 128.9 2736 92 5000 665 322 190.4 2736 92 5000 106
142 440 266 146.8 3186 107 5000 649 368 216.5 3186 107 5000 127
Las cotas dg la brida son para IM 835‘.
. Flange dimensions are for IM B35 mounting. - 0y e Bomes de 300x300x120 segin codigo de hobinado
La forma IMB35 se suminisira bajo pedido. Terminal Box 300x300x120 depending on winding code
IM B35 mounting is supplied under request.
@ 55 mb
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1036 ( 1142 con freno / with brake )
Motor MAC QX 160L ed02 10/10/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
19/10/2006 19/10/2006 19/10/2006




Codigo DT-QX160P
MOTOR MAC QX 160 P Edicion 02
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 19/10/2006
. R ient Delant T
Ventilador / Fan odamientos clanero 63122z ¢3 11810 6310 22 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia Peso Motor
s . J= 0,389 Kg m? , 330 Kg
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Pote.ncia | Power 0,37 KW 0,40 KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién 1C06
Corriente / Current 1,7/1,0A 1,0 A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 5000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
, ] 300 Nm 24Vdec  25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 v Inverter max. Output Voltage Ve 400v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
s =
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Ad1 525 53 28.2 513 18 1590 780 76 419 513 18 1170 20
B41 525 70 38.1 693 24 2140 780 100 56.6 693 24 1570 27
CcH1 525 81 44.8 814 28 2520 780 116 66.4 814 28 1850 31
D41 525 98 54.6 993 34 3070 780 139 81.1 993 34 2260 38
E41 525 108 61.2 1113 38 3450 780 155 90.9 1113 38 2540 41
F41 525 122 69.4 1263 43 3910 780 174 103.2 1263 43 2880 46
G41 525 139 79.3 1443 49 4470 780 198 117.8 1443 49 3290 54
H41 525 162 92.6 1684 57 5000 779 231 137.3 1684 57 3830 65
141 525 195 112.3 2043 69 5000 780 2177 166.7 2043 69 4640 75
F42 510 206 118.8 2224 75 5000 757 292 176.3 2224 75 5000 80
G42 495 229 132.4 2555 86 5000 735 325 196.5 2555 86 5000 92
H42 480 261 149.6 2976 100 5000 71 368 221.6 2976 100 5000 110
16
Las cqtas d@ la brida son para IM 8351
o Flange dimensions are for IM B35 mounting. Caja de‘Bomes de 300x300x120 sean cédigq dg bobinado
La forma IMB35 se suministra bajo pedido. Terminal Box 300x300x120 depending on winding code
IM B35 mounting is supplied under request.
@ 55 m6
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1076 ( 1182 con freno / with brake )
Motor MAC QX 160 P ed02 10/10/06
Elabora: Revisa: Aprueba:
19/10/2006 19/10/2006 19/10/2006




Codigo DT-QX160X
MOTOR MAC QX 160 X Edicion 01
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 28/09/2007
. R ient Delantt T
Ventilador / Fan odamientos clanero 63122z ¢3 11810 6310 22 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia Peso Motor
I . J= 0432 Kgm? : 360 Kg
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia Motor Weight
Pote.ncia | Power 0,37 KW 0,40 KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién 1C06
Corriente / Current 1,7/1,0A 1,0 A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm Niv'el de ruido <80 dB Velocidad mé?dma mecanica 5000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
, ] 300 Nm 24Vdec  25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 v Inverter max. Output Voltage Ve 400v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
S 5
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Ad1 590 65 318 515 18 1490 869 90 46.9 515 18 1100 32
B41 590 74 373 604 21 1750 871 102 55.1 604 21 1290 35
C41 590 86 447 723 25 2090 873 119 66.0 723 25 1540 38
D41 590 102 54.0 874 30 2530 872 142 79.7 874 30 1870 47
E41 590 127 68.8 1113 38 3220 875 179 101.9 1113 38 2370 52
F41 590 146 78.1 1264 43 3660 870 202 115.2 1264 43 2710 70
G41 590 169 929 1503 51 4350 872 236 137.2 1503 51 3220 77
H41 590 203 111.5 1804 61 5000 871 282 164.5 1804 61 3860 95
E42 570 215 116.7 1955 66 5000 841 297 172.0 1955 66 4180 104
F42 550 239 129.9 2255 76 5000 811 329 1914 2255 76 4820 116
G42 525 268 145.5 2646 89 5000 773 367 214.0 2646 89 5000 134
H42 480 300 161.8 3218 108 5000 705 407 2375 3218 108 5000 156
Las cotas de la brida son para IM B35.
Fiange dimensions are for IM B35 mounting. Caja de‘Bornes de 300x300x120 sean cédigq dg bobinado
La forma IMB35 se suministra bajo pedido, Terminal Box 300x300x120 depending on winding code
IM B35 mounting is supplied under request.
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Motor MAC QX 160 X ed01 28/09/07
Elabora: Revisa: Aprueba:
28/09/2007 28/09/2007 28/09/2007




Codigo DT-QX200S
MOTOR MAC QX 200 S Edicion 03
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 01/02/2008
. R ient Delant T
Ventilador / Fan odamientos clanero 6316 2z C3 11810 631277 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia 2 Peso Motor
= 375K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia J=0.597Kgm Motor Weight g
Pote.ncia/ Power 11KW  1.25KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién IC 06
Corriente / current 45/26A  26A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm N|v'eI de ruido <87dB Velocidad ma?uma mecanica 4000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. p 300 Nm 24 Vdc 25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 V Inverter max. Output Voltage Ve 400V
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
s =
8§ 8% |8z
g e £ £2_|25
£ = =15
Es| g | < | & | 8| 2 |S2E| £ | < | 8| 8| & |ciE|iz=
sS= s e I
8% S% |52
23 28 |9
A61 600 59 30 470 25 900 880 84 43 470 26 670 24
B61 600 77 40 630 33 1200 890 108 59 630 34 880 31
C61 600 92 48 770 40 1470 890 130 72 770 41 1080 36
D61 600 121 63 1010 52 1930 880 170 93 1010 53 1430 51
E61 600 153 82 1310 67 2510 890 216 122 1310 68 1850 62
F61 600 176 95 1510 77 2890 880 248 139 1510 78 2150 73
G61 600 208 114 1810 92 3470 890 295 169 1810 93 2560 83
H61 600 229 125 1990 101 3820 890 324 185 1990 102 2820 93
161 570 244 132 2210 112 4000 840 342 194 2210 113 3120 106
Otras Velocidades disponibles bajo consulta a nuestra O.T. / Other speeds available under request
18
M16 — ;
/tj\ Las cotas de la brida son para IM B35. * con encoder esténdar Heidenhan ROD 4x6 / with
3 Flange dimensions are for IM B35 mounting. standard Heidenhan encoder ROD 4x6
La forma IM B35 se suministra bajo pedido. Brida opcional: Taladros (8) a @400; encaje a @ 350
2 65 mf IM B35 mounting is supplied under request. Optional Flange: Holes (8) at @400; ring @350.
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1081 (1212 con freno / with brake ) *
Motor MAC QX 200 S ed03 01-02-08.
Elabora: Revisa: Aprueba:
01/02/2008 01/02/2008 01/02/2008




Codigo DT-QX200M
MOTOR MAC QX 200 M Edicion 03
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 01/02/2008
. R ient Delant T
Ventilador / Fan odamientos clanere 6316 22 C3 [18Se10 631222 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia 2 Peso Motor
= 450 K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia J=0.805Kgm Motor Weight g
Pote.ncia/ Power 11KW  1.25KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién IC 06
Corriente / current 45/26A  26A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm N|v'eI de ruido <87dB Velocidad ma?uma mecanica 4000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. p 300 Nm 24 Vdc 25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 v Inverter max. Output Voltage Ve 400 v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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A61 780 76 38 470 25 1010 1150 107 57 470 26 740 32
B61 780 91 47 570 30 1220 1150 128 69 570 31 900 40
C61 780 115 60 730 38 1560 1150 161 88 730 39 1150 51
D61 780 146 76 930 48 1990 1150 204 112 930 49 1470 67
E61 780 182 97 1190 61 2550 1150 256 143 1190 62 1890 79
F61 780 219 17 1430 73 3070 1150 306 172 1430 74 2270 97
G61 780 243 130 1590 81 3410 1150 339 191 1590 82 2520 109
H61 750 265 142 1810 92 3890 1100 370 208 1810 93 2890 119
161 725 295 157 2070 105 4000 1070 409 232 2070 106 3270 139
Otras Velocidades disponibles bajo consulta a nuestra O.T. / Other speeds available under request
18
W16 Las cotas de la brida son para IM B35. * con encoder esténdar Heidenhain ROD 4x6 / with
KJ\ - Flange dimensions are for IM B35 mounting. standard Heidenhain encoder ROD 4x6
La forma IM B35 se suministra bajo pedido. . . )
o ) Brida opcional: Taladros (8) a @400; encaje a @ 350
P 65 mg IM B35 mounting is supplied under request. Optional Flange: Holes (8) at @400; ring @350.
CORTEA -A
57 300
300
4 ’ ’ ﬂ E':' 4xPB 18 — ’ ' ® §
P E 9 . P e o ? 35ij>zg"" \‘ R
2 A= 1/ 7 \ \\‘ : §
3 a-t H®) ) e
s A=+ AR ﬁ /
el < o o q\ @ = ,,/E/ / E
Dfﬁ: i) L& — )
B —- e 318
140 133 458 408
) 424
1161 (1292 con freno / with brake ) *
Motor MAC QX 200 M ed03 01-02-08.
Elabora: Revisa: Aprueba:
01/02/2008 01/02/2008 01/02/2008




Codigo DT-QX200L
MOTOR MAC QX 200 L Edicion 03
\vl \ASCA; - Hoja de Datos Técnicos - Pagina 1"
- Technical Datasheet - Fecha 01/02/2008
. R ient Delant T
Ventilador / Fan odamientos clanere 6316 22 C3 [18Se10 631222 C3
Bearings Drive End Non Drive End
Tension / Voltage 230/400V 460V |Momento de inercia 2 Peso Motor
= 545 K
Frec. / Frequency 50 Hz 60 Hz |Rotor Inertia J=1.065Kgm Motor Weight g
Pote.ncia/ Power 11KW  1.25KW Protecc.ién P23 Constru‘ccién IMB3 /B35 Refrigeracién IC 06
Corriente / current 45/26A  26A |Protection Degree Mounting Cooling
Velocidad / Speed 2800 rpm 3300 rpm N|v'eI de ruido <87dB Velocidad ma?uma mecanica 4000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Equilibrlado grado N Aislami'ento Clase F Proteccion Térm.ica PTC 140 °C Ambi'ente <40°C  <1000m
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient
Freno de Bloqueo (opcional) 2
. p 300 Nm 24 Vdc 25A 60 W 18 K =0.
Holding Brake (optional) g J=0.0017 Kgm
Tension de Base del Motor Tension Maxima de Salida del Convertidor
Motor Base Voltage Vb 400 v Inverter max. Output Voltage Ve 400 v
Servicio / Service S1 Servicio / Service S6 - 40%
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A61 1000 97 49 470 25 1050 1480 137 73 470 26 770 42
B61 1000 118 60 570 30 1280 1470 164 88 570 31 950 55
C61 1000 133 68 650 34 1460 1470 185 100 650 35 1080 60
D61 1000 163 85 810 42 1820 1470 227 125 810 43 1350 75
E61 1000 193 102 970 50 2180 1470 269 149 970 51 1620 87
F61 1000 236 125 1190 61 2670 1470 328 183 1190 62 1980 108
G61 1000 265 141 1350 69 3030 1470 369 208 1350 70 2250 120
H61 1000 303 162 1550 79 3480 1470 422 238 1550 80 2580 137
161 960 343 182 1810 92 4000 1410 474 267 1810 93 3010 162
Otras Velocidades disponibles bajo consulta a nuestra O.T. / Other speeds available under request
20 Las cotas de la brida son para IM B35.
M16 ﬁXL Flange dimensions are for IM B35 mounting. *con encoder estandar Heidenhain ROD 4x6 / with
© standard Heidenhain encoder ROD 4x6
R g La forma IM B35 se suministra bajo pedido.
\\ / IM B35 mounting is supplied under request. Brida opcional: Taladros (8) a @400; encaje a @ 350
Optional Flange: Holes (8) at @400; ring @350.
@ 75 m6
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Motor MAC QX 200 L ed03 01-02-08.
Elabora: Revisa: Aprueba:
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MOTOR MAC QX 200 P
- Hoja de Datos Técnicos -
-Technical Datasheet

Codigo DT-QX200P
Edicion 04
Pagina 1/1
Fecha 01/02/2008

. R i Del T
Ventilador / Fan odamientos oelantero g316 2z C3 Traseri312 7z C3
Bearings Drive End Non Drive End
TensionVoltage 230/400V 460\ Momento de inercia Peso Motor
9 . J= 1.324K¢m _ 635 Kg
Frec. Frequency 50 Hz 60 Hz|Rotor Inertia Motor Weight
P i 1.1KW 125Ky P i0 i0 Refri i6
otelnC|aI?ower 5 rotc'accmn P 23 Const.ruccmn IM B3 /B35 gngeracmn IC 06
Corriente / current 45/2.6 A 2pPlotection Degree Mounting Cooling
VelocidadSpeed 2800 rpm 3300 rgm .vael de ruido <87dB Veloudad. maxima mecanica 4000 rpm
Noise Level Max. Mechanical Speed
Caul slami | P on Temm ATDi
qui |brado grado is am'lento Clase roteccion el’n"IIC(i_l)TC 140 °C mb'lent% 40°C <1000 H
Balancing degree Insulation Class Thermal Protection Ambient

Freno de Bloqueo (opcional)

. ) 300 Nm 24 Vdc 25A 60 W 18 K =0.0017 Kgm
Holding Brake (optional) g J=0.0017 K¢
Tension de Base del Motor Tensiéon Maxima de Salida del Convertid
Vb 400 V Ae 400 V
Motor Base Voltage Inverter max. Output Voltage
Servicio / Service S1 . Servicio / Servieg#)%6 - .
o 2 o2 o
O o O o ‘S ©
X7 sh |82
° o o o o o c >
g £ = © g ré\ e © g g o O
s2| E < g g | ¥ |B&g| £ < S E | ¥ |8&e|2g%s
o= =R =l
m o 7 IS =
o & o2 5 g
238 =8 |©
Ab61 1240 121 58 450 24 99p 1820 166 86 150 25 730
B61 1240 145 71 550 29 1210 1820 199 105 550 30 900
C61 1240 168 84 650 34 1430 1820 432 124 650 35 1060
D61 1240 197 100 77(Q 4Q 1690 1820 71 147 770 41 1250
E61 1240 241 123 95( 49 2090 1820 31 181 950 50 1550
F61 1240 271 139 1070 55 23p0 1820 B72 204 1070 56 1740
G61 1240 310 160 123p 63 27po 1820 125 234 1230 64 2000
H61 1240 363 186 1430 73 310 1820 194 272 1430 74 2330
E62 1175 404 209 1700 84 370 1720 b49 306 1700 86 2780
F62 1100 434 221 1920 97 40po 1610 b84 324 1920 97 3110

Otras Velocidades disponibles bajo consulta a nuedtieeOspeéds available under request

20
M16—
/ Las cotas de la brida son para IM B35. *con encoder estandar Heidenhain ROD 4x6 / with
Flange dimensions are for IM B35 mounting. standard Heidenhain encoder ROD 4x6
5 75 m6
CORTE A-A La forma IM B35 se suministra bajo pedido. ~ Brida opcional: Taladros (8) a @400; encaje a @ 350
IM B35 mounting is supplied under request. Optional Flange: Holes (8) at @400; ring @350.
57 300 300
i<7 O O B =) 8
. . il ) 42180 |, L1e
b d ° — ) 350*\y 7
135 : E E \/% }& o
L A—=—1 = / V4 € S
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S 318
140 | 133 658 408
424
1361 (1492 con freno / with brake ) *
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